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POWERED BY MURRELEKTRONIK

Quickstart Guide xDB -5-200

Voraussetzungen:

- IFM-Steuerung / Displaysteuerung

- CODESYS 3.5 mit notwendigen Paketen

- DATA PANEL xtremeDB (DP-34044-5-200) Modul + Zubehor
- DC 12 /24 V Versorgung
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CODESYS vorbereiten
Je nach Steuerungstyp mit dem gearbeitet wird, missen die entsprechenden Pakete in
CODESYS installiert sein.
Die Pakete fur die jeweilige Steuerung werden mitgeliefert oder Sie erhalten diese
auf der Webseite des Herstellers bzw. im CODESYS Store. Méglicherweise ist zum
Download ein Login notwendig.
= CODESYS o6ffnen
= In der Taskleiste oben liber ,Tools -> Package Manager.. ,, den Paket-Manager 6ffnen
= Rechts auf ,Installieren...” klicken und das dementsprechende Paket installieren
= In dem nachfolgenden Beispiel wird die Integration einer ifm Displaysteuerung
beschrieben
@ v
. Bereits installierte Packages
Aktualisieren Sortieren nach  Name 2
Name Version Installationsdatum  Update-Info Deinstallieren...
L‘.’ CODESYS Automation Server Connector 1.8.0.0 26.09.2020 Freie Version 1.14.0.0 verfii Details...
| ( CODESYS fiir ifm ecomatDisplay_64bit Produkte 1.0.1.0 26.09.2020
| 59 CODESYS SoftMotion 4.6.3.0 26.09.2020 Freie Version 4.8.0.0 verfiigl
Updates
@ CODESYS Test Manager 4.3.1.0 26.09,2020
Updates suchen
@ Offnen X
« v 4 <« Codesys Installation > Step-3 v 0 O "Step-3" durchsuchen
Organisieren v Neuer Ordner == v [[H o
TestScripts o Name - Anderungsdatum Typ Grof
@ OneDrive : ifm_ecoSys_Lx_64bit_V1.0.1.0.package 16,07.2020 10:38 CODESYS Package 4
X3 Dieser PC
J 3D-Objekte
| Bilder
[ Desktop
|| Dokumente
¥ Downloads
J\, Musik
B Videos
s Windows (C:)
- KINGSTON (@) >
Dateiname: |ifm_ecoSys_Lx_64bit_V1.0.1.0.package V| Package (*.package) v
Abbrechen
= Mit Doppelklick oder tiber ,,Offnen” das Paket installieren (dies kann einen Moment
dauern)
= Bei erfolgreicher Installation erscheint eine dementsprechende Meldung
n

Ersteller: BD / Version: 1.0
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EDS Geratedatei installieren
In der Taskleiste oben liber ,Tools->Gerate Repository” das Gerdte Repository 6ffnen

Nachstehender Permalink fuhrt immer zur aktuellsten Firmware und *.eds Datei:
https://drive.google.com/file/d/13cXGUYYZOG3IUt rOJ86NG2fMGVgUtkl/view

Uber die Schaltfliche , Installieren...“ kann ein neues Gerit installiert werden

Doppelklick auf die gewiinschte Datei, alternativ die *.eds Datei manuell anwahlen und
offnen. Das Gerat erscheint in der Liste hinzugefliigter Gerate

'g Gerate-Repositor
Speicherort System Repository v Bearbeiten...
{C:\ProgramData\CODESYS\Devices)
Installierte Geratebeschreibunagen
Zeichenfolge fir eine Volltextsuche <Alle Hersteller > v Installieren... I
Name Herst A Deinstallieren
R () xpBO808-DIO CANopen Data f T
+ - pgot EtherCat
+ . HB} Ethernet Adapter
+ - = EtherNet/IP <
< >
= €% D:\34044-1-200\37000-561-010C.eds
€ Gerat "xDB0B08-DIO CANopen™ im Gerate-Repository installiert
@' Installiere Geratebeschreibung X
Mt <« KINGSTON... » 34044-1-200 v Q) "34044-1-200" durchsuchen
Organisieren ~ Neuer Ordner fz= | o
| Dokumente A [ Name Anderungsdatum Typ
& Downloads ~Archiv 24.11.2020 17:30 Dateiord
J Musik | ] 37000-561-010C.eds 23.11.2020 13:09 EDS-Datg
B Videos
‘s Windows (C:)
- KINGSTON (D:)
s KINGSTON (D:)
4.11.2019 v < >
Dateiname: ~ | | Alle unterstatzten Beschreibunt v
Offnen Abbrechen

Ersteller: BD / Version: 1.0
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CODESYS Projekt i

dementsprechende Steuerung
auswahlen und mit OK bestatigen.
Die Aktion kann etwas Zeit in
Anspruch nehmen.

ecomatDisplay_64...

ifm

ecomatDisplay_64...

CODESYS ff Kategorien Vorlagen
- offnen ———
+{_J] Bibliotheken
.. . . . o | elcolmatDisp(ay - -
= Uber Datei -> Neues Projekt ein 3 Projekte o i
. ecomatDisplay_64... ecomatDisplay_64...

neues Projekt anlegen

. N , =
= Uber die Bibliothek die = =

ecomatDisplay_64...

ifm

ecomatDisplay_64...

Projektvorlage ifm ecomatDisplay_64bit, 10"

Name |MusberProjekﬂI)B

Oort [C:\AJsers\Admin\Documents

=i

[ ]

Abbrechen

CAN Kommunikation

=  Fenster schlieRen

i ]

= Unter dem Hersteller ,,ifm“ auswahlen und den ,,ifmCANbus” anhdangen

Geréte v I X
=) MusterProjektDB v

[ Gerat anhangen

X

= Den Knoten ,,Communication” 6ffnen und Rechtsklick auf ,CAN -> Gerat anhangen”

Die Steuerung muss CANopen fahig sein. Falls Sie mit SAE J1939 arbeiten wollen,

finden Sie einen CODESYS Funktionsblock fiir unsere Module unter folgenden Links:
V2.3: https://www.data-panel.eu/media/archive/CODESYS-23-Demo-DP-34044-x-000.zip
V3.5: https://www.data-panel.eu/media/archive/CODESYS-35-Demo-DP-34044-x-000.zip

=-[H Device (ecomatDisplay)
=&l sps-Logik
=} Application
+-{2) Globalvariables
+2) TextLists
D ifmImagePool
m Bibliotheksverwalter
+-[{] PLC_PRG (PRG)
*#-[E] PLC_PRG_IN_ST (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=8 Task (IEC-Tasks)
8] pLc_PRG
=B VISU_TASK (IEC-Tasks)
@ VisuElems. Visu_Prg
+ E] VisualizationManager
& visu_Default
= w Communication (Communication)
&% Ethernet (Ethernet)
CAN CAN (CAN)

Name IifmCANbus

Aktion
(® Gerat anhangen

=0 (O Gerat aktualisieren

|Zewchenfolge fiir eine Volltextsuche

| Hersteller | ifim electronic

Name

= Eﬁ Feldbusse
= €AN CANbus

@ fn eectronic

Hersteller

<

Version

1.0.0.0

Beschreibung

Needed for all fieldbus which communicate over the CANBu

Nach Kategorien gruppieren [_] Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten) [ ] Veraltete Versionen anzeigen

[  Name:ifmCANbus
Hersteller: ifm electronic
Kategorien:

Version: 1.0.0.0
Bestellnummer: 2272

Beschreibung: Neeqed for all fieldbus which communicate over the CANBus,

CAN

Anhdngen des ausgewahlten Gerits als letztes "Kind" von

€©  (Siekonnen einen anderen Zielgeratknoten im Navigator auswahlen, solange dieses Fenster gedffnetist)

Gerat anhangen

SchlieBen

Ersteller: BD / Version: 1.0
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CANopen Manager

= Rechtsklick auf den gerade eingefiigten ,,ifmCANbus -> Gerat anhangen”
= Herstellerfilter auf <Alle Hersteller> andern

= (Uber ,CANopen -> CANopenManager -> CANopenManager* das Gerit auswihlen und

+ - €if Lokales Gerat
+ - GAF 11939

anhangen
[ Gerit anhangen X
Name lCANopen_Manager
Aktion
(® Gerat anhangen () Gerat einfiigen () Gerat aktualisieren
)Zeichenfolge fiir eine Volltextsuche ] Hersteller | <alle Hersteller> v
Name Hersteller Version Beschreibung
= [ Feldbusse
= €ifl CANopen
= - &ift CANopenManager
[ [canopen_Manager 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.16.0  CANopen Manager
Eﬁ CANopen_Manager_SIL2 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.16.0 CANopen_Manager_SIL2
Eﬂ CANopen_Manager_SoftMotion 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.16.0 CANopen Manager SoftMotion

Nach Kategorien gruppieren |:| Alle Versionen anzeigen (nur fir Experten) |:| Veraltete Versionen anzeigen

| __ﬂ Name: CANopen_Manager

Kategorien: CANopenManager
Version: 3.5.16.0
Bestellnummer:
Beschreibung: CANopen Manager

Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GmbH

=

ifmCANbus

Anhédngen des ausgewahlten Gerits als letztes "Kind" von

€  (Siekonnen einen anderen Zielgeratknotenim Navigator auswahlen, solange dieses Fenster gedffnetist)

Gerat anhangen SchlieBen

Ersteller: BD / Version: 1.0
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STEP 1

und abschliellen

STEP 2

Node-ID einstellen.

= Dem CANopen_Manager ein neues Gerat anhangen
(Rechtsklick -> Gerat anhangen)

= Anhand der *.eds Datei das richtige Modul auswahlen

= Die Konfiguration des neues Gerates 6ffnen und die

= AnschlieRend online gehen, es sollten keine Fehler im
CODESYS angezeigt werden und die COM LED am
Modul sollte dauerhaft griin leuchten.

v X

bmatDisplay 1 24
B Device [Verbunden] (ecomatDisplay)
£ sps-Logk
= 2 Application [run]
+ 1) Globalvariables
= 2 Testproject
[E TesT ero)
+ D Textlists
{=]] ifmImagePool
m Bibliotheksverwalter
+ [@] PLC_PRG (PRG)
#-[B) PLC_PRG_IN_ST (PRG)
+ (B8 Taskkonfiguration
+ @ VisualizationManager
@ visu_Defauit
< @ Communication (Communication)
)&% Ethernet (Ethernet)
= £3CAN CAN (CAN)
=3 ifmCANbus (fmCANbus)
=G cmANopm_Manager (CANopen_Manager)

@ our x|[[5) TEST |

'® ecomatDisplay1.project* - CODESYS
Projekt Debu
o BRBX(AGAGN A

Datei  Bearbeiten  Ansicht

EFE & v

Erstellen  Online

+ 2 Textlists
] ifmImagePool
) sibiotheksverwalter
+ [#] PLC_PRG (PRG)
#-[B] PLC_PRG_IN_ST (PRG)
+ iﬂ Taskkonfiguration
+ VisualizationManager
@] visu_Default
- & ' Communication (Communication)
&% Ethernet (Ethernet)
= ¥3¢AN CAN (CAN)
= (@ ifmCANbus (fmCANbus)
=3 @ CANopen_Manager (CANopen_Manager)
<5 @ our (cANopen DPBlock)

Allgemein ”
¢ Allgemein
PDOs Node-ID |11 S
SDOs [] Experteneinstellungen
SYNC-Erzeugung aktivieren
Log

Uberwachung
Emergency (EMCY) ———|
Priifungen beim Start

CANopen E/A-Abbild

CANopen IEC-Objekte

Status

Information

<

Uberwachungsliste 1

Ausdruck

Allgemein
Node-ID |11

&

[] Experteneinstellungen

SYNC-Erzeugung aktivieren

| Uberwachung -

[ Emergency (EMCY)

CANopen

I TIME

4 Priifungen beim Start

[] Hersteller-ID

[] Produktnummer

[] Revisionsnummer

Jumper Configl
A (Pin2) -> B (Pin8)

Node ID

Jumper Config2
A (Pin3) -> B (Pin9)

Jumper Config3

Jumper Configd
A (Ping) -> B (Pin10) A (Pin5) -> B (Pin11)

Ersteller: BD / Version: 1.0

0 ADRESSIERUNG

=  Das Modul hat die Basis-
Node-ID 1 voreingestellt

=  Der mittels Drahtbriicken
am Modul eingestellte
Offset wird zur Basis-
Node-ID addiert. Wenn
in CODESYS die Node ID 2
eingestellt ist, muss
daher auf dem Modul
der Offset 1 gejumpert
werden.

€ venoor 0

Bei den ersten
Serienmodulen wurde die
Hersteller-ID (Vendor ID)
nicht in der Firmware
hinterlegt. Bitte aktualisieren
Sie in diesem Fall entweder
die Firmware des Moduls
oder deaktivieren Sie die
Prifung der Hersteller-ID.
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OUTPUT DO - GLOBAL

Dieses Modul muss nicht konfiguriert werden, alle Ausgange sind als DO Ausgang ausgelegt

o Dieses Modul muss nicht konfiguriert werden

Uber das CANopen E/A-Abbild kénnen die Variablen fiir die Ports 1 bis 4 deklariert und aktiviert
werden.

Dazu kann entweder die gesamte Integervariable Output_1 verwendet werden, alternativ kdnnen
auch die einzelnen Bits deklariert werden.

Find Filter Show all v op Add FBfor IO |
Variable Mapping  Channel Address Type Current Value
=" Output_1 %QB0 USINT

"% D5_DO_P1A »  BW %QX0.0  BOOL [
"$ D5_DO_P1B ® Bit1 %QX0. 1 BOOL
" Bit2 %QX0. 2 BOOL
"o Bit3 %QX0.3 BOOL
" Bitd %QX0.4 BOOL
“» BitS %QX0.5 BOOL
"o But6 %QX0.6 BOOL
"» Bit7 %QX0.7 BOOL
+ "o Outout 2 %081 USINT

Mit der Steuerung online gehen und das Programm herunterladen. Die Variable D10utputB0 auf
JTrue” forcen. Alternativ einen Wert in der Variable Dash1Output2 hinterlegen

Output Ports

Ground (B) ‘ Output B (4A)

E

@ Ground (B)

Port / Wertigkeit Port / Wertigkeit
Slgnal Slgnal

Output A (4A)

00 0000 01 00 01 00 00
P1B 00 0000 10 P3B 00 10 00 00
P2A 00 00 01 0O P4A 01 00 00 00
P2B 00 00 10 010 P4B 10 00 00 00

Em Ersteller: BD / Version: 1.0 7
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festgelegt.

Mit den Ausgangen 1A und 3A kdnnen Aktoren bis zu einem Strom von 10A versorgt werden.

Hierfir kann dem Index 2004:1 ein Wert zwischen 0-100 (0 — 10,0 A in 100 mA Schritten)
hinterlegt werden. Wenn z.B. ,,40“ hinterlegt wird, ist der Ausgangsstrom auf max. 4,0 A

PR =Tal R P o ] il

T 4 TS Er= L1

Element aus dem Objektverzeichnis auswihlen >
Index:Subindesx Mame Zugriffstyp Datentyp Standardwert
1651017 16%00 Producer Heartheat Time R LINT 16700
+ - 16#1400 Receive PDO Communication Parameter 1
+-- 16#1804 Transmit PDO Communication Parameter 5
+- 1651805 Transmit PDO Communication Parameter o
+- 1671800 Transmit PDO Communication Parameter 7
- 16#1807 Transmit PDO Communication Parameter 8
+- 1671808 Transmit PDO Communication Parameter 9
+- 16751809 Transmit PDO Communication Parameter 10
+ - 162000 Module Global Configuration
= 162004 Module 104 Limit Configuration
v 16#00 Highest sub-index supported R LISIMT 16#2
(16401 Port_1A R USIMT
(16402 Port_3A R USIMT
+- 1675000 Response Message
+- 1675001 Status Message F1
+ - 165002 Status Message F2 v
< il - . N N
MName Part_1A
Index 16%2004 = Bitlange |8 =
Subindex 16#1 = Wert 15#0
Abbrechen

Ersteller: BD / Version: 1.0
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DIAGNOSE PORT 1A & B AMP FEEDBACK

Flr jeden einzelnen Signalpin (A oder B), kann der aktuell anstehende Strom zuriickgelesen werden.
Um die Funktion zu nutzen, ist es notwendig die Diagnose per SDO zu aktivieren:

Daflir den Index 5003:0 mit ,,10“ beschreiben (Standardwert), anschlielend kann tber den Kanal
der anliegende Strom zurlickgelesen werden.

s g#18086: 10=01 set and enable B-IC 12=000 32 E D
57 1642000 16503 Output_Mode 16200 B O O
58 1622001:16=01 OUTMODE_1 16210 8 [l 0
52 16#2001:16503  OUTMODE_3 1611 8 O O
&0 1622004 16201 Port_1A 16255 B |l O
| & 16:#5003: 16200 Highest sub-index supported 16210 B h 0

Sollte kein Wert angezeigt werden muss der Index 1807 / 1808 :5 mit "C0"
beschrieben werden, um den zyklischen Austausch der Signale einzuschalten.

@ Wird eine konstante Last verwendet, richtet sich der anliegende Strom nach dem
ohmschen Gesetz. Bei Verwendung von PWMi kann zusatzlich das Regelverhalten des
Ausgangs durch den Proportional- und Integralanteil beeinflusst werden (siehe S. 12).

EE Ersteller: BD / Version: 1.0 9
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DIAGNOSE PORT 1A & B AMP FEEDBACK

Wird jetzt z.B. der Kanal (Unten als Variable D5_DO_P1A deklariert) angeschaltet,
kann der angelegte Strom auf dem Kanal (Unten als Variable D5_DO_P1A _FB
deklariert) zuriick gelesen werden.

Sollte kein Wert angezeigt werden muss der Index 1807 / 1808 :5 mit "CO"
beschrieben werden, um den zyklischen Austausch der Signale einzuschalten.

=" Output_1 %QB58 USINT
| “# D5_DO_P1A i Bit0 |  =e0xs58.0 BOOL I5410 |
) Bit1 %QX58.1  BOOL
T Bit2 %QX58.2  BOOL
i Bit3 %QX58.3  BOOL
" Bit4 %QX58.4  BOOL
T Bit5 %QX58.5  BOOL
i Bits %QX58.6  BOOL
" Bit7 %QX58.7  BOOL
+- g Output_2 %0QB53 USINT
+ A di-ds %%IB200 USINT
+ Ay d3-dis %IB201 USINT
+ Active_Fault_Code %eIB202 LISINT
+ 4 Configuration_ID %LIB203 USINT
+ Ay d1-d3_Message 2%IB204 USINT
+ A d9-d16_Message %IB205 LISINT
+ Ay Status_Output1-2 %IB206 USINT
+ Ay Status_Output3-4 %IB207 USINT
+ A Status_Output5-6 %1520 USINT
+ Ay Status_Output7-8 %IB209 USINT
+ 4 Power 2%IB210 USINT
e ] Save_Counter %elB211 USINT
+ Ay VBAT %IV 106 UINT
+ A TEMP %IW 107 UINT
+ CNFG1 LIV 108 UINT
+ A CNFG2 IV 109 UINT
+ ’f D5_DO_P1A_FB @ Port_1A | %B220 USINT 5390
+ Port 1B %IB221 USINT

EN Ersteller: BD / Version: 1.0 10
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DIAGNOSE PORT 1 PIN A & B STATUS / FEHLER

Der Status der einzelnen Ausgange kann mit der Aktivierung von Index 5001 abgefragt
werden. AnschlieRend kann der Status der Ausgange auf Port 1 und 2 Uber die Variable
Status_Output 1-2 abgefragt werden. Ist ein Ausgang aktiviert, wird das erste Bit
(DP_DO_P1A_OK) gesetzt. Sollte ein Fehler am Ausgang auftreten, wird das zweite Bit
(D5_DO_P1A_FLT) gesetzt.

Sollte kein Wert angezeigt werden muss der Index 1805:5 mit "C0" beschrieben
werden. Dieser SDO kiimmert sich um den zyklischen Austausch der Daten.

16#1809: 16501 Set and enable COB-ID 16500000 2EA 32 |:|
16#5001:16%00  Highest sub-ndex suppo... 16%8 3 D_I
: imer S0l 15 =1
e — o " Valals - M1 Al Prsmie e e e | N | PRI Y L N TP - S-S I
=-"ip Output_1 %QB53 USINT
"% D5_DO_P1A @ BitD %Qx58.0 ool RGN
g Bit1 %QKX58.1  BOOL
g Bit2 %QKX58.2  BOOL
T Bit3 %0X58.3  BOOL
] Bit4 %0QX58.4  BOOL
" Bit5 %QX58.5  BOOL
" BitS %QX58.56  BOOL
T Bit7 %Qx58.7 BooL (RS
+- i Output_2 %QB53 USINT
+ 4 di-da %IB200 USINT
+ A d9-d1s %IB201 USINT
+o Active_Fault_Code %ReIBE202 LISINT
+o M Configuration_ID %eIB203 USINT
+ My d1-ds_Message 2%IE204 USINT
+ 4 d9-d16_Message %LIB205 LISINT
=- 4 Status_Output1-2 %IB206 USINT
*% D5_DO_P1A_OK BitD %x206.0 BooL | RGHE
4% D5_DO_P1A_FLT Bit1 %IX206.1  BOOL
B Bit2 %I¥206.2  BOOL
P Bit3 %I¥206.3  BOOL
*p Bit4 °%IX206.4  BOOL
P Bit5 °%IX206.5  BOOL
P Bits %IX206.6  BOOL
L Bit7 %IX206.7  BOCL FALSE

EN Ersteller: BD / Version: 1.0 11
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DIAGNOSE TEMP & VOLTAGE

Es kdnnen auch noch weitere Diagnosedaten wie z.B. die Temperatur des Moduls oder die
Busspannung ausgelesen werden. Dazu sollte der Index 5002 aktiviert werden.

Anschliefend kann in der Variable VBAT bzw. TEMP die Spannung bzw. die Modultemperatur
zurickgelesen werden.

Die Spannung wird dezimal mit einer Auflésung von 0.1 V dargestellt.

Die Temperatur hat die Auflésung -100 °F bis 300 °F die in 0-4000 Bit dargestellt wird (Faktor
10). Fur die Anzeige der Temperatur in °C muss dieser Wert noch von Fahrenheit in Celsius
umgerechnet werden. z.B. (( 1815 /10)-100)=81,5 °F-32x5/9=27,5°C

Sollte kein Wert angezeigt werden muss der Index 1806:5 mit "C0" beschrieben
werden. Dieser SDO kiimmert sich um den zyklischen Austausch der Daten

37 16#5002: 16200 Highest sub-index supported 16#5 8 I
38 16%1806: 16505 Event Timer 16#C0 15
% Power %IBS0 USINT 20
L Save Counter S%IB81 USINT 0

+ 1“9 DSVBAT » VBAT %IW41 UINT 241
+ 1'% DSTemp E TEMP %IW42 UINT 1815
+* CNFG1 %IW43 UINT 3

L CNFG2 %IW44 UINT A

L Port_1A %IW4S UINT 0

+- Port_1B %6IW46 UINT 0
+ Y Port_2A %IW47 UINT 0

+ Port_28 %IV 48 UINT 0

+- 9 Port_3A %IW49 UINT 0

+ Y Port_38 %IWS0 UINT 0

+ Port_4A %IWS1 UINT 0

EN Ersteller: BD / Version: 1.0 12
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DIAGNOSE AUSGANGSSPANNUNG P1

Zusatzlich kann noch der Status der Ausgangsspannungsversorgung abgefragt werden. Dafir
muss der Index 5001 aktiviert werden.

Anschlielfend kann in der Variable Power der Status des Versorgungskreises P1 abgefragt
werden.

Bitl1/2=P1

Sollte kein Wert angezeigt werden muss der Index 1805:5 mit "C0O" beschrieben
werden. Dieser SDO kiimmert sich um den zyklischen Austausch der Signale.

0 Das -5 hat nur eine Ausgangsspannungsversorgung P1

34 16#1809: 16501 Set and enable COB-ID 16#000002EA 3.2 |:|
35 16%5001: 1600 Highest sub-index suppo... 16#%8 g8 | I
EVENL 1imer o=y e F
e — o " Y aTalel - M1 Al Prsmie e e e | N | PRI Y L N TP - S-S I
— - S
% D3Power ’ Power %IB30 USINT 20
» &0 %IX80.0 BOOL TRUE
» Bit] %Ix30.1 BOOL ALS
“» Bit2 %IN30.2 BOOL
“ Bit3 %Ix30.3 BOOL
“ Bit4 %IX30.4 BOOL
“ BitS %IX30.5 BOOL
“ BitS %IX80.6
— — : . .
“ Save_Counter %831 USINT 0
“® D3vBAT ’ VBAT %RIW41 UINT 241
“ D3Temp » TEMP %IW42 UINT 1815
L CNFG1 %IW43 UINT 3

Em Ersteller: BD / Version: 1.0 13
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Applikationslosungen & Produkte fiir eine einfache, dezentrale und hochwertige Maschineninstallation

Mobile Automation, gesteckt — was sonst!

Ersteller: BD / Version: 1.0 14



