DATARPANLEL

POWERED BY MURRELEKTRONIK

Quickstart Guide xDB -3-200

Voraussetzungen:

- IFM-Steuerung / Displaysteuerung

- CODESYS 3.5 mit notwendigen Paketen

- DATA PANEL xtremeDB (DP-34044-3-200) Modul + Zubehor
- DC12/24V Versorgung
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CODESYS VORBEREITEN

Je nach Steuerungstyp mit dem gearbeitet wird, missen die dementsprechenden Pakete in
CODESYS installiert sein.

Die Pakete fir die jeweilige Steuerung werden mitgeliefert oder Sie erhalten diese
auf der Webseite des Herstellers bzw. im CODESYS Store. Moglicherweise ist zum
Download ein Login notwendig.

= CODESYS o6ffnen
= In der Taskleiste tiber ,Tools -> Package Manager.. ,, den Paket-Manager 6ffnen
= Rechts auf ,Installieren...” klicken und das dementsprechende Paket installieren

= In dem nachfolgenden Beispiel wird die Integration einer ifm Displaysteuerung
beschrieben

@ package b
| Bereits instalierts Packages
Aktualisieren Sortieren nach | Mame ~
Mame Version Installationsdatum Update-Info Deinstallieren...
Q CODESYS Automation Server Connector 1.8.0.0 26.09.2020 Freie Version 1.14.0.0 verfi Details
| 9 CODESYS fiir ifm ecomatDisplay_&4bit Produkte 1.0.L0 26.09.2020
| # CoDESYS SoftMotion 4.6.3.0 26.09.2020 Freie Version 4.8.0.0 verfiigl o
ﬁ CODESYS Test Manager 4.3.1.0 26.09.2020 el
Updates suchen |
| (3 Offnen x
<« bl < Codesys Installation » Step-3 v | O 2 "Step-3" durchsuchen
Organisieren Meuer Crdner > [ @
TestScripts A Mame Anderungsdatum Typ Graf
@ OneDrive 2z ifm_ecoSys_Lx_64bit V1.0.1.0.package 16,07.2020 10:38 CODESYS Package 4
G Dieser PC
- 30-Objekte
= Bilder
[ Desktop
|=| Dokumente
lr Downloads
B Musik
B Videos
i Windows (C:)
- KINGSTON (D:)
v £ >
Dateiname: | ifm_ecoSys_Lx_64bit_v1.0.1.0.package v| Package (".package) i

=  Mit Doppelklick oder tiber ,Offnen” das Paket installieren (dies kann einen Moment
dauern)

= Bei erfolgreicher Installation erscheint eine dementsprechende Meldung
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EDS Geratedatei installieren

]

Nachstehender Permalink fihrt immer zur aktuellsten Firmware und *.eds Datei:
https://drive.google.com/file/d/1EpLsbH6_-dCNHN4p33LIck5KjBTa8ahqg/view

= |n der Taskleiste oben lber ,Tools->Geradte Repository” das Gerate Repository 6ffnen
= Uber die Schaltfliche , Installieren...“ kann ein neues Gerit installiert werden

= Doppelklick auf die gewlinschte Datei, alternativ die *.eds Datei manuell anwahlen und
offnen . Das Gerat erscheint in der Liste hinzugefligter Gerate.

2 Gerdte-Repositor

Speicherort System Repository

{C:\ProgramData\CODESYS\Devices)

Installierte Gerdtebeschreibunagen

Zeichenfolge fir eine Volltextsuche | Hersteller

x

Mame

(7 xoBOZ08-DIO CANopen
+ D;EL EtherCat
+- E8 Fthernet Adapter
+ - = EtherMet/IP

£

£

w Bearbeiten...
<Alle Hersteller = e Installieren...
Herst ™ Deinstallieren
et Export..
)
>

= € D:\34044-1-200\37000-561-010C. eds

€ Gerat "xDBEOS05-DI0 CAMNopen” im Gerdte-Repository installiert

® Installiere Gerdtebeschreibung

o < KINGSTON... » 34044-1-200

Organisieren - Meuer Ordner

= Windows (C)
- FIMGSTOM (D)

- FKINGSTOM (Dv)
4.11.2019 R 4

E]‘ Dokumente *  [] Mame

-.'r Downloads R o

D Musik [ ] 37000-561-010C.eds
B Vvideos

"34044-1-200" durchsuchen
=~ @ @
Anderungsdaturm Typ

24.11.2020 1730

23.11.2020 13:09

Dateiord
EDS-Draty

Dateiname;

~ | | Alle unterstitzten Beschreibune ~

Offnen Abbrechen
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CODESYS Projekt
= CODESYS offnen

Anspruch nehmen.

dementsprechende Steuerung
auswahlen und mit OK bestatigen.
Die Aktion kann etwas Zeit in i

ecomatDisplay_64...

_j Neues Projekt

Kategorien Vorlagen

+~{ 1] Bibliotheken

.. il ecomatDisplay

= Uber Datei -> Neues Projekt ein {2 Projekte L
neues Projekt anlegen -
.. B

= Uber die Bibliothek die =

ecomatDisplay_64...

B :
ifm
ecomatDisplay_64...
5]
ifm
ecomatDisplay_&64...

ifm
ecomatDisplay_64... ¥

Projektvorlage ifm ecomatDisplay_e4bit, 107

MName |MusterProjektIZJB

art |C:‘|,Llsers'|,-'-\dmin'|Domrnents

B

Abbrechen

CAN Kommunikation

=  Fenster schlieRen

= Den Communication Pfad 6ffnen und Rechtsklick auf ,,CAN -> Gerat anhangen”

= Unter dem Hersteller ,,ifm“ auswahlen und den ,,ifmCANbus“ anhangen

Die Steuerung muss CANopen fahig sein. Falls Sie mit SAE J1939 arbeiten wollen,

finden Sie einen CODESYS Funktionsblock flir unsere Module unter folgenden Links:
V2.3: https://www.data-panel.eu/media/archive/CODESYS-23-Demo-DP-34044-x-000.zip

V3.5: https://www.data-panel.eu/media/archive/CODESYS-35-Demo-DP-34044-x-000.zip

Gerdte

* 0 X

= 5] MusterProjektoR
= [H Device {ecomatDisplay)
=-[8ll] sPS4ogik
=i} Application
+ [ Globalvariables
+ 2D Textlists
ifmImagePool
i m Bibliotheksverwalter
+ [&] PLC_PRG (PRG)
#-[E] PLC_PRG_IN ST (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=g Task (IEC-Tasks)
] PLC_PRG
=g VISU_TASK (IEC-Tasks)
@ VisuElems. Visu_Prg
+ VisuglizationManager
@ Visu_Default
= w Communication {Communication)
&% Ethernet (Ethernet)
AN CAN (CAN)

-

[ Gerst anhangen

Name |iFmCANbus

Aktion

(®) Gerat anhangen =cken () Gert aktualisieren

X

|ZEichEnfUIge fiir eine Volltextsuche | Hersteller  |ifm électronic b
MName Hersteller Version Beschreibung
= m Feldbusse
=/ CAN CANbUS
m ifm electronic 1.0.0.0 Needed for all fieldbus which communicate over the CANBu
£ >
[] Mach Kategorien gruppieren [ ] Alle Versionen anzeigen (nur fir Experten) [ ] Veraltete Versionen anzeigen
m Name: ifmCANbus ~
Hersteller: ifm electronic
Kategorien:
Version: 1.0.0.0 o
Bestellnummer: 7777 =
Beschreibung: Needed for all fieldbus which communicate over the CANBus, v —a
Anhingen des ausgewshlten Gerits als letztes "Kind"” von
CAN
¥  (Siekdnnen einen anderen Zielgerdtknotenim Navigator auswahlen, solange dieses Fenster gedffnetist)
Gerdt anhdngen Schliefien

Ersteller: BD / Version: 1.25
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CANopen Manager

= Rechtsklick auf den gerade eingefiigten ,,ifmCANbus -> Gerat anhdangen”
= Herstellerfilter auf <Alle Hersteller> andern

= Uber ,CANopen -> CANopenManager -> CANopenManager* das Gerit auswahlen und

anhangen
[ Gerit anhangen >
Name |CANopen_Manager
Aktion
(®) Gerat anhdngen () Gerdt einfiigen () Gerét aktualisieren
|Zeichenfolge fiir eine Volltextsuche | Hersteller | <alle Hersteller> W
MName Hersteller Verzion Beschreibung
= m Feldbusse
= - &ifl CAMNopen
= - &ifl CANopenManager
m |C.ANopen_Manager 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.16.0 CAMopen Manager
ﬁ CAMopen_Manager _SIL2 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.156.0 CAMopen_Manager_SIL2
ﬁ CANopen_Manager _SoftMotion 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.16.0 CAMopen Manager SoftMotion
+-€ifl Lokales Gerat
+ - GAE 11939
[] Mach Kategorien gruppieren [_] Alle Versionen anzeigen (nur fir Experten) [ | Weraltete Versionen anzeigen
ﬂj Name: CANopen_Manager ~
Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GmbH
Kategorien: CANopenManager
Version: 3.5.16.0 -
Bestellnummer: =
Beschreibung: CAMopen Manager " ek
Anhangen des ausgewahlten Gerats als letztes "Kind” von
ifmCANbus
€&  (Siekdnnen einen anderen Zielgerdtknoten im Navigator auswahlen, solange dieses Fenster gedffnetist)
Gerat anhangen Schligfien
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CODESYS VORBEREITEN

‘® ecomatDisplayl.project” - CODESYS
STEP 1 Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online  Debu
BEEH & o b @XM EMAS(R S

= Dem CANopen_Manager ein neues Gerat anhangen
(Rechtsklick -> Gerat anhangen)

= ecomatDisplay 1
. . . . - [ Device [Verbunden] (ecomatDisplay)
= Anhand der *.eds Datei das richtige Modul auswahlen = B0 Pstook
. - £ Application [run]
und abschliel3en O G
+ ()| Testproject
+ 1) Textlists

E ifmImagePool

i) siblictheksverwsiter

# [0] PLC_PRG (PRG)

STEP 2 + B PILJC:jRGijT {PRG)
+ (@ Taskkonfiguration

= Die Konfiguration des neues Gerates 6ffnen und die *+ @ veualzatontanager

@) visu_Default

NOde-lD einste”en. = “a Communication (Communication)

2% Ethernet (Ethernet)

= AnschlieRend online gehen, es sollten keine Fehler im g7 AP

CODESYS auftauchen, die COM LED am Modul sollte N Pl
dauerhaft griin leuchten.

>~ 1 X @ out x[[5] TEST
bmatDisplay 1 -
- Allgemein .
e — i - : ADRESSIERUNG
Node-ID |11 5
-0 e PDOs |
- i— s0os [0 eperteninstelungen Das Modul hat die
7 1L Testoroject SYNC-Erzeugung aktivieren
B res7 om0 Basis-Node-ID 1
95 Textiots Uberwachun i t ”t
{=] ifmimagePocl CANopenE/A-Abbild 9 VO relnges e
.D Bibliotheksverwalter Emergency (EMCY) ———
E E!] PLC_PRG (PRG) CANgpen IEC-Oyjckie Prifungen beim Start L} Der m ittels
Il Drahtbriicken am
+ {# Taskkonfiguration Status
& E V'lsuaizan:Mmagcr i ra .
8) v Dot ifermaten Modul eingestellte
3 @ Communication (Communication) == i i
g — Offset wird zur Basis-
= £3eaN CAN (CAN) -
o R T Node-ID addiert. Wenn
= (E.:Nupm_Manager (CANopen_Manager) Ausdruck n CODESYS d e NOde ID
2 eingestellt ist, muss
Allgemein
moden [ CANGCoen daher auf dem Modul
[] Experteneinstellungen der Offset 1 geJ u m pert
SYNC-Erzeugung aktivieren we rden.
|* Uberwachung
|- Emergency (EMCY) — [» TIME
4 Priifungen beim Start o VENDOR ID
[] Hersteller-ID [ Produktnummer [] Revisionsnummer
Bei den ersten
Jumper Configl Jumper Config2 Jumper Config3 Jumper Configd Se rrenm Od u Ie nwu rd e d 1€
A(PIN2)/ B (PIN8) A (Pin3)/B (Pin9) A (Pind)/ B (Pin10)  A(Pin5)/ B(Pin11) H.e rSt?I ler-1D (Ve ndor | D)
nicht in der Firmware
x hinterlegt. Bitte
x aktualisieren Sie in diesem
x x Fall entweder die Firmware
§ § ) ) des Moduls oder
. . . deaktivieren Sie die
x x x x Prifung der Hersteller-ID.

Em Ersteller: BD / Version: 1.25 6
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SDO GLOBAL / INDIVIDUELL

. e e . . .. . 5 56 |5
Es gibt zwei Méglichkeiten um die Signalpins 2000 e s Tsome
des Moduls zu konfigurieren. Die globale Sets the global ounfiguration of
Konfiguration mittels Index 2000:3 oder ALL the outputs.
alternativ die individuelle Konfiguration mittels Ouerrides Index 2001,
=Mode 1 Not Used,

Index 2001. 3 E‘IUthIJUt Byte |3 . 1=0N/OFF,

L . . ode 2=Data 0-4000,
Beispiel globale Konfiguration: 3=Percent 0-100.0% (0-1000)

. . . . . f (4=Amps (0-4000 mA)
Wird im Index 2000:3 eine 1 hinterlegt, sind cannot be used in this mode)

alle Signalpins als digitale Ausgange (DO)
konfiguriert.

Uber die globale Konfiguration kénnen nur digitale Ausginge parametriert werden. Fiir
andere Signalarten (PWM, PWMi oder DO 10A) ist zwingend die individuelle Konfiguration

auszufthren.
Individuelle Konfiguration:
Fir die individuelle Konfiguration wird der Index 2001:x verwendet. Uber den Subindex 2001:1
erfolgt z.B. die individuelle Konfiguration fir den Port 1 (A & B). Die Konfigurationswerte sind
identisch zu Index 2000. Die Parametrierung erfolgt im Hex Code, die erste Ziffer gilt fiir den Port 1
Pin B (2) und die zweite Ziffer fiir den Port 1 Pin A (4).
Die erste Ziffer konfiguriert Pin 2 (Signal B), die zweite Ziffer den Pin 4 (Signal A)
des jeweiligen Ports. Bei einer individuellen Konfiguration muss der Index 2000:3
mit ,,0“ beschrieben werden.
Select ltem from Object Directory b
Index:Subindex MName AccessType Type Default ~
= 162000 Module Global Configuration
116200 Highest sub-ndex supported RW USINT 1584
Glob?le . 116201 d1 - d8_Enable RW USINT 0
Konfiguration 116202 49 - d15_Enable RW USINT O
116203 Output_Mode RW USINT o
116204 ID RW USINT_ 0
=- 1652001 Module Output Configuration
116200 Highest sub-index supported RwW USINT 1628
116201 OUTMODE _1 RW USINT 0
. . 116302 OUTMODE_2 RW USINT o
Individuelle 116203 OUTMODE_3 RW USINT 0
Konfiguration 116504 DUTMODE_4 RW USINT 0
116305 OUTMODE_S RW USINT o
16206 OUTMODE_6 RW USINT 0
116307 OUTMODE _7 RW USINT 0
(16208 OUTMODE_8 RW LSINT o
L (1|1 TIGOUIE PYuTen PILT COaT 0T oo -
Name Unknown Object
Index 1620 = Bit length 8 5
Subindex 160 v Value 0

EN Ersteller: BD / Version: 1.25 7
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OUTPUT DO - GLOBAL

Fir die globale Konfiguration aller Ausgange als DO (schwarzweil3) sind normalerweise keine
Konfigurationsschritte in den SDO notwendig. Soll das gesamte Modul als DO konfiguriert
werden, ist es notwendig den Index 2000:3 mit dem Wert 11 zu beschreiben. Dadurch sind
alle Signalpins als DO konfiguriert.

a3 o+ 1808: 16+0.2 21 ransmission type 16FFE s I:‘ !:I

CaA 1G=18NB 16212 Cat bkt Hme & =W - |__| |_]

E (0] D D

20 16=1808: 16701 d enable COB-ID le=000003C1 32 |:| D

57 [1e=2000:16%03 puf Moge 16211 B ] O |

Uber das CANopen E/A-Abbild kénnen die Variablen fiir die Ports 1 bis 8 deklariert und

aktiviert werden. Dazu kann entweder die gesamte Integervariable Output_1 verwendet

werden, alternativ konnen auch die einzelnen Bits deklariert werden.
Find Filter Show all ~ dp Add FB for 10 Channel... Go to Instance
Variable Mapping Channel Address Type Current Value Prepared Value Unit
=" Output_1 BLOB20 USINT 2#00010001
"# D30utputB0 #  EiD %Q¥20.0  BOOL P1A
" D30utputs1 ¥ Bit1 %OX20.1 BOOL FALSE P1B
"o Bit2 %QK20.2  BOOL P2A
o' Bit3 9%0N20.3 BOOL P2B
g Bit4 LON20.4  BOOL P3A
“p Bit5 %QY20.5  BOOL LS P3B
"» Bité YN 20.6 BOOL PAA
T Bit7 %QX20.7  BOOL P4B

= "$ Dash3output2 #» Output_2 S%LOB21 USINT 2&11111111
"» BitD %Qu210 BooL R PSA
"o Bit1 %211 sool | PSB
i) Bit2 %QN21.2  BOOL TRUE P6A
"o Bit3 %QX21.3  BOOL TRUE P6B
"o Bitd %QK21.4  BOOL TRUE P7A
"» BitS %wQu21.5 BooL NG P7B
"» Bit6 %QN2L.6  BOOL TRUE PSA
"» Bit7 %QX21.7  BOOL TRUE PSB

v "9 Port_14 SLOW11 LIINT 2#0000000000000000

- !6& Mmes 40 O LA 4 7Y 1ITRIT T =M

Mit der Steuerung online gehen und das Programm

herunterladen. Die Variable D30utputBO0 auf ,True“ | High Amp Ports -

forcen. Alternativ einen Wert in der Variable Ground (B) mﬁfl gx\“\ Output B (4A)

Dash30utput?2 hinterlegen. Lo o)

p g Output A (10A) r\\ﬁl 3% Ground (B)
Wertigkeit Wertigkeit —
Signal Signal
5 & Output Ports -
00000001 00010000 /f:'\
Ground (B) /;'N Output B (4A)
P1B 00 00 00 10 P3B 00 10 00 00 Output A (4A) (] . H\ Ground (B)
R\ 4 3j/
P2A 000001 00 P4A 01000000
P2B 00001001 P4B 1000 00 00

EN Ersteller: BD / Version: 1.25 8
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OUTPUT PWM BEISPIEL PORT 1 B & PORT 2 A&B
INDIVIDUELL

Um das Modul mit PWM-Ausgdngen zu verwenden ist es notwendig, dass die Signalpins
individuell konfiguriert werden. Dazu muss der globale Konfigurationsindex 2000:3 mit einer
0 beschrieben werden.

Fir jeden Subindex gibt es 2 Werte zur Konfiguration. Siehe auch SDO global / individuell.
Beispiel: Fur die Konfiguration der Signale 1B und 2AB als PWMi Ausgang muss Index 2001:1
mit ,,40“ und 2001:2 mit ,,44" beschrieben werden. Weitere Konfigurationsmoglichkeiten
kénnen dem Handbuch entnommen werden.

57 16:22000: 16203 Output_Mode 16300 8 ol ]
58 1522001:16#01  OUTMODE_1 15240 & M O
8 16=2001: 1602 OUTMODE _2 16=44 g A O

o An Port 1 und 3 ist nur Pin 2 (Signal B) als PWM / PWMi Ausgang konfigurierbar

Anschlieend kénnen tber das CANopen E/A-Abbild die verschiedenen Signale aktiviert
werden. Hierfiir einen Wert zwischen 0-4000 (0 - 4 A) z.B. Port_1B zuweisen.

o Wird ein Wert grofSer 4000 geschrieben, wird der Maximalwert von 4000 gesetzt

B Devie _|j *xDB16_PWHM_CANopen X

General Find Filter Show all - ok Add FB for IO Chanr

PDOs Variable Mapping  Channel Address Type Current Value P
] Output_1 QB0 USINT 2200000000
5D0s "# D30utpLE0 » Bit) %QX20,0  BOOL
"# D30utputB1 ¢ Bt %QX20.1  BOOL
Log ] Bit2 %OX20.2  BOOL
" Bit3 9%QX20.3  BOOL
CANopen Parameters "y Bit4 %OQX20.4  BOOL
" Bits %QN20.5  BOOL
CANgpen I/O Mapping L™ Bt %OX20.6 BOOL
CANopen IEC Objects s itz Q0.7 Boo FALSE
F + "% Dash3output2 # Output_2 %QE21 USINT 2#00000000
l oML RIT _____  =OCanen e nan o N
Status - .
w Port_1B %QW12 UINT 2#0000100111000100
Information “$ Port_2a WRQW13 UINT 2#0000001111101000
" Port_2& WOW 14 UINT 2#0000000000001010
"9 Port_38 QW 16 UINT 2#0000000000000000

EN Ersteller: BD / Version: 1.25 9
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OUTPUT DO BEISPIELPORT 1 A & PORT 3 A&B + 10 A
INDIVIDUELL

Falls alle Signalpins des Moduls als DO konfiguriert werden sollen, kann die globale
Konfiguration verwendet werden (siehe S. 8).

Fir eine individuelle, pinbasierte Konfiguration muss zunachst der globale
Konfigurationsindex 2000:3 mit dem Wert ,,0 beschrieben werden.

Fur jeden Subindex gibt es 2 Werte zur Konfiguration. Siehe auch SDO global / individuell. Fur
eine Konfiguration als DO wird z.B. fiir Port 1A der Index 2001:1 mit ,,01“ beschrieben.
Weitere Konfigurationsmoglichkeiten kdnnen dem Handbuch entnommen werden.

I - L .
16$1808:16501  Setandensble COBID 1640000031 ' .

57 16#2000: 16203 Output_Mode 16#00 8 Fl i

58 16#2001:16201 OUTMODE_1 16210 8 E E

59 16#2001: 16503 QOUTMODE_3 16#11 8 B |

SDO timeout (ms) (1000 = [] create all sDOs [] wrrite complete PDO configuration

o Nur die Ausgange 1A und 3A sind mit Ausgangsstromen bis 10 A belastbar

Anschlieend kénnen tber das CANopen E/A-Abbild die Ausgange geschalten werden.

o DOs konnen nur Uber die Variablen Output_1 & Output_2 geschaltet werden

Find Filter Show all ~ b Add FB

Vanable Mapping  Channel Address Type Curren

%0¥20.0

e I8 A

%0¥20.2

ﬁtE
er Bits
i BitS %QX20.5
[ BiLE TN In.E | BOOL
T Bit7 %QX20.7  BOOL
= "4 Dash30utput2 » Output_2 %OB21 USINT
"o Bit0 %OX21.0  BOOL
T Bit1 %Q¥21.1  BOOL
" Bit2 %0¥21.2  BOOL
) Bit3 %OK21.3  BOOL
) Bit4 %QX21.4  BOOL
"o Bits %OXZL5  BOOL
T Bits WONILE BOOL
“p

Bit7 BeN21.7 BOOL

Em Ersteller: BD / Version: 1.25 10



DATARPANLEL

POWERED BY MURRELEKTRONIK

OUTPUT DO BEISPIEL PORT 1 A +10A & PORT 3 A&B
INDIVIDUELL

Mit den Ausgangen 1A und 3A konnen Aktoren bis zu einem Strom vom 10 A versorgt
werden.

Hierfiir kann dem Index 2004:1 ein Wert zwischen 0-100 (0 - 10,0 A in 100 mA Schritten)
hinterlegt werden. Wenn z.B. ,,40 hinterlegt wird, ist der Ausgangsstrom auf max. 4,0 A
festgelegt. Weitere Konfigurationsmoglichkeiten konnen dem Handbuch entnommen
werden.

= 162004 Module 104 Limit Configuration
116200 Highest sub-ndex suppor ted RW USINT 1622
116=01 Port_1A RW USINT O
116802 Port_3A RW USINT 1]

16=3000: 16500 FrEﬂ:lEl"IC'r' RwW UINT 0

57 16=2000:16=03 Output_Mode 1600 8 O

58 16%#2001: 16201 QUTMODE_1 16#10 a8 D

59 1622001: 16=03 OLI'TT-'IODEIB 165#11 8

I 50 16#2004:16501  Port_1A 16455 3 ] I

Em Ersteller: BD / Version: 1.25 11
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OUTPUT PWMi PORT 4 A - KP & KI REGELVERHALTEN

Im Modul ist ein PI-Regler integriert. Die einzelnen PWMi Ausgange konnen in ihrem
Regelverhalten eingestellt werden. Fiir jeden Signalpin (A oder B) kann das Regelverhalten
individuell konfiguriert werden.
Fiir ein Regelverhalten am Port 4 A sollte der Index 2002:0D & 2002:0E beschrieben werden.
Es sind Werte zwischen 0 und 250 moglich (0 -2.5)
Select ftem from Object Directory *
Index:Subindex Mame AccessType Type Default N
+- 1622000 Module Global Configuration
+ . 1682001 Module Qutput Configuration
= 1622002 Madule PWM PID Configuration
116200 Highest sub-index supported RW USINT  18=20
(165201 Port1lA_Kp RW USINT o
116202 Port1A_Ki RW USINT 0
116303 PortiB_Kp RwW USINT |0
16=04 PortiB_Ki RW LISINT o
116205 Port2A_Kp RwW USINT @
Port2A_Ki RW USINT o
Port28_Kp RW USINT 0
Port2B_Ki RwW USINT |0
Port3A_Kp RW USINT |0
Port3A_Ki Rw USINT |0
Port3B_Kp RW USINT |0
= = e
Port4A_Kp Rw USINT
Port4a_Ki RW USINT
PP v p—
Portd8_K RwW USINT |0
PortSA_Kp AW USINT |0
Port5A_Kl RW USINT 0
PortSB_Kp RW USINT O
PortSE_IJ RW LISINT o
PortSA_Kp RwW USINT @
PortSA_Ka RW USINT o
PortsB_Kp RW USINT 0
116518 PortoB _Ki RwW USINT |0 v
€ >
MName Urlknown Object
Index 1620 = Bit length 8 =
Subindex 1520 = value 0
0 Wird in dem jeweiligen Index kein Wert hinterlegt, gilt der Standardwert von 100

Em Ersteller: BD / Version: 1.25 12



DIAGNOSE PORT 5 A & B AMP FEEDBACK

Fir jeden einzelnen Signalpin (A oder B), kann der aktuell anstehende Strom zuriickgelesen
werden. Um die Funktion zu nutzen, ist es notwendig die Diagnose per SDO zu aktivieren:

Dafiir den Index 5003:0 mit ,,10“ beschreiben (Standardwert), anschlieRend kann tiber den
Kanal der anliegende Strom zurtickgelesen werden.

&0 16#2004: 16201 Port_1A 16255

I61 16#5003: 16=00 Highest sub-index supported 16=10

-

5 16#1808: 16201 Set and enable COB-IC 162000 32 E O
57 16£32000: 16203 Output_Mode 16200 ] [l O
L] 16#2001: 16201 OUTMODE_1 16210 8 I O
52 16#2001:16503  OUTMODE_3 1611 8 O O
8 [] O
3 | O

Sollte kein Wert angezeigt werden muss der Index 1807 / 1808 / 1809 / 180A :5 mit
"CO" beschrieben werden, um den zyklischen Austausch der Signale einzuschalten.

@ Wird eine konstante Last verwendet, richtet sich der anliegende Strom nach dem
ohmschen Gesetz. Bei Verwendung von PWMi kann zusatzlich das Regelverhalten des
Ausgangs durch den Proportional- und Integralanteil beeinflusst werden (siehe S. 12).

Em Ersteller: BD / Version: 1.25 13



DIAGNOSE PORT 5 A & B AMP FEEDBACK

Wird jetzt z.B. auf die Kanal (Unten als Variable D30utput_5A deklariert) ein
Stromwert gegeben, kann der angelegte Strom auf dem Kanal (Unten als Variable
D3Output_5AFB deklariert) zuriick gelesen werden.

@ Beide Kanale haben die gleiche Kanalbenennung, die tatsachlichen Werte werden auf
die Variablen mit der h6heren Adresse und dem Anhang _FB (Feedback)
zurlickgegeben.

Variable Mapping Channel Address Type Curre

* !l! Port_4B YW 18 UINT 2Z0000000000000000

+ 1" D30utput_5A '-' Port_SA WOW 19 UINT _2=ouou1m111uoulm

+ ;mwt_m # Port_SB SOV 20 UINT 2=0000000000000000

* Rll Port_b& QW21 UINT 2Z0000000000000000

+ " Port_SB FWOW22 UINT 2£0000000000000000

+- 9 Port_7A SLOW23 INT 2=0000000000000000

+ g Port_7B ROW24 UINT 20000000000000000

v "9 Port_8A %WQW25 UINT 2=0000000000000000

+ "y Port_SB BLOW26 UINT 2=0000000000000000

S di-dg "WIBTO USINT 200000000

LB ds-d16 %IB71 USINT 2200000000

+- 4y Active_Fault_Code  %IB72 USINT 2500000000

3y Configuration_ID %IB73 USINT 2200000000

+- d1-d8_Message 51674 LSINT 2200000000

- do-d15_Message %IB7S USINT 2E00000000

¥y Status_Output1-2 %IB76 USINT 2200000000

+ Status_Output3-4 %IBT7 USINT 200000000

o Status_Dutput5-5 %IB78 USIMNT 200000000

- Status_Output?-8 RIETS USINT 200000000

+- 4 Power SLIEE0 USINT 2500000000

4y Save_Courter 91831 USINT 2200000000

- VBAT Seliv4l UINT 220000000000000000

e TEMP Selvw42 UINT 2E0000000000000000

* ,’ CNFG1 WIW43 UINT 220000000000000000

* " CNFG2 TRlWw4s UINT 2Z0000000000000000

4y Port_1A I 45 UINT 220000000000000000

-4y Port_1E S UINT 2=0000000000000000

- Port_2A LIW4T7 UINT 2E0000000000000000

* }b Port_2B BeIW48 UINT 2=20000000000000000

LB Port_3A Selv49 UINT 2Z0000000000000000

+- 4y Port_3E BLTW 50 UINT 2E0000000000000000

¥ Ay Port_4A SuIW51 UINT 220000000000000000

* !" Port_4B RIW 52 UINT 2Z0000000000000000

+ Q D30utputsA_FB » Port_SA %IV 53 UINT 2£0000000000011001

+ D30utputsE_FB # Port_SB STl 54 UINT 2:20000000000000000

+- Port_5A %I 55 UINT 2E0000000000000000
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DATARPANLEL

POWERED BY MURRELEKTRONIK

DIAGNOSE PORT 5 PIN A & B STATUS / FEHLER

Zusatzlich zu den zurtickgelesenen Stromwerten kann auch der Status der einzelnen Pins
abgefragt werden. Dazu muss der Index 5001 aktiviert werden.
Anschliefend kann der Status der Ausgange auf Port 5 und 6 lber die Variable
Status_Output5-6 abgefragt werden. Ist ein Ausgang aktiviert, wird das erste Bit gesetzt.
Sollte ein Fehler am Ausgang auftreten, wird das zweite Bit gesetzt.
o Sollte kein Wert angezeigt werden muss der Index 1805:5 mit "C0" beschrieben
werden. Dieser SDO kiimmert sich um den zyklischen Austausch der Signale
W dumeuenaseus e P . - -
61 16&2004: 16201 Port_1A 1655 8 ] ]
62 16#1809: 16205 Ewent Timer 162FF 16 Fl [l
63 16%5003: 16=00 Highest sub-index supported 16210 8 O 0
| &4 16#5001: 16200 Highest sub-index supported 1628 8 | 1
65 1625002:16200  Highestsubdindex supported 1625 8 - D_I
£
F-r D30utput_5A ™ Port_5A 2LOW 19 LINT 220000100111000100 |
+- " D30utput_5B Y Port_58 SLOW 20 UINT 2=0000000000000000
+ T Port_6A SO 21 LINT 2=0000000000000000
+ " Port_6B oW 22 UINT 2=0000000000000000
- Port_7A %QW 23 UINT 20000000000000000
+ "¢ Port_78 SROW 24 UINT 2=0000000000000000
+ "9 Port_8A QW 25 UINT 2=0000000000000000
+ " Port_BE BV 26 LINT 220000000000000000
LB d1-d8 9IB70 USINT 2=00000000
+- 4y d9-dis BLIBT1 USINT 2=00000000
* }1' Active_Fault_Code YelBT2 LUSINT 200000000
- Configuration_ID o.IR73 USINT 2200000000
+ d1-d8_Message %IB74 USINT 2200000000
- Ay ds-d16_Message %IB75 USINT 2211111100
+ Status_Outputi-2 %LIB7E USINT 2=00000000
* %' 'Statu*sil:u.lmﬁ-‘i YlB77 USINT 200000000
= Status_OutputS-5 SLIBTE USINT 2200000001
» BitD 9L1%78.0 BOOL
*» Bit1 9%IN78. 1 BOOL
W Bit2 BelN7a.2 BOOL
“» Bit3 %IX78.3 BOOL
L Bit4 SINTE.4 BOOL
“» Bit5 8L1%78.5 BOOL
. Bits WIN78.5 BOOL
W Bit¥ BRIN7E.7 BOOL
+ % Ctahwe Mo @ 7R OLTRTG 1ISTT 2 =NMNMENNNN
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DIAGNOSE TEMPERATUR & SPANNUNG

Es konnen auch noch weitere Diagnosedaten wie z.B. die Temperatur des Moduls oder die
Busspannung ausgelesen werden. Hierflir muss der Index 5002 verwendet werden.

AnschlieBend kann in der Variable VBAT bzw. TEMP die Spannung bzw. die Modultemperatur
zuruickgelesen werden.

Die Spannung wird dezimal mit einer Auflésung von 0.1V dargestellt.

Die Temperatur hat die Auflosung -100 °F bis 300 °F die in 0-4000 Bit dargestellt wird (Faktor
10). Fur die Anzeige der Temperatur in muss dieser Wert noch von Fahreinheit in Celsius
umgerechnet werden. z.B. (1815 /10 ) - 100) = 81,5 °F - 32 x 5/9 =27,5°C

wa ML L I A A s o = -
61 16:£2004: 16201 Port_1A 16255 8 ] ]
62 16#1809: 16205 Event Timer 16:=FF 16 ([l [
63 16%5003: 16200 Highest sub-ndex supported 16210 8 O O
64 16#5001: 16200 Highest sub-index supported 1628 8 [l 1
| I 16%5002: 16=00 Hﬁhestm-irhd&x suErted 16=5 8 E I'] I
£
El Power 9LIB30 USINT 20
- 4 Save_Counter BLIRA1 USINT a
| + i‘FDS'-rB.ﬁ.T & VBAT BLTV 4 UINT 241
* % DITemp # TEMP SRl 42 UINT 1815 I
+- g CNFG1 BRIl 43 UINT 3
+- 4y CNFEG2 LW a4 UINT &
. Ay Port_1A SIS UIMT o
+- g Port_1B oIV 46 UINT 0
P Port_2ZA LI 47 UIMT 0
L Part_26 EAEL! UINT 0
+- 4y Port_34 oLIW40 UINT 0
Ay Port_38 LI S0 UINT 0
+- g Port_44 8LIW51 UINT 0

o Sollte kein Wert angezeigt werden, muss der Index 1805:5 mit "C0" beschrieben
werden. Dieser SDO kiimmert sich um den zyklischen Austausch der Signale
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DATARPANLEL

POWERED BY MURRELEKTRONIK

DIAGNOSE AUSGANGSSPANNUNG P1/P2/P3 /P4

Bito/1
Bit2/3
Bit4/5

Zusatzlich kann noch die Spannungsversorgung der Ausgange abgefragt werden. Dafur muss
der Index 5001 verwendet werden.

AnschlieBend kann in der Variable ,,Power” der Status der einzelnen Ausgangsspannung-
Versorgungskreise P1 bis P4 abgefragt werden.

=Port 4
= Port 3
= Port 2
Bit6/7=Portl

wr LU+ L0 L, =00 S PR A=TT o ] _J
61 1642004 16201 Fort_1A 16£55 8 O (il
62 16#1809: 16205 Event Timer 162FF 16 [l ]
&3 16£5003: 16200 Highest sub-index supported 16210 g O 0
| IEE] 16#5001: 16500 Highest sub-index supported 1628 ] |l |
65 16500216200  Highestsubindex supported 165 3 T D_I
£
- SuGD e o u
= *9 D3Power # Power 9LIEB0 USINT
» BitD 81%80.0 BOOL
. Bit1 941%30. 1 BOOL
. ] Bit2 9LIX80,2 BOOL
B Bit3 8I%80.3 BOOL
b Bitd 9%1%80.4 BOOL
b BitS %LIXA0.5 BOOL
P Bits LIX80.5 BOOL
"ﬁ Bit7 YEINB0.7 BOOL
— T —
+- 4§ DIVBAT ™ VEAT oIV 4 UINT
* %. D3Temp ] TEMP BIWa2 UINT
- CNFGL BLIW43 UINT 3

Im Beispiel sind nur zwei der vier Aktorkreise mit Spannung versorgt

o Sollte kein Wert angezeigt werden, muss der Index 1805:5 mit "C0" beschrieben
werden. Dieser SDO kiimmert sich um den zyklischen Austausch der Signale
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POWERED BY MURRELEKTRONIK

Applikationslésungen & Produkte fiir eine einfache, dezentrale und hochwertige Maschineninstallation

Mobile Automation, gesteckt — was sonst!
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